9.3.5. Funktionsanpassung mit dem GTR

Die drei Beispiele A, B und C aus 9.3.3 lassen siihHilfe der Regressionsfunktion des GTR durchigeete
Wachstumsfunktionen annahern:
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Werte in die Listen Lund L, eingeben mit STAT/EDIT/1:Edit.

Fehleranzeige aktivieren mit CATALOG/Diagnostic On

Punktanzeige aktivieren mit STATPLOTS/On. Die Listeé; und L, werden der x- bzw. y-Achse

zugeordnet: XList: L.bzw. YList: L,. Die Listennamen Lund L, finden sich unter LIST/Names.

4. Anzeigebereich anpassen mit WINDOW/Xmin = 0, Xmag,Xscl = .1, Ymin = 0, Ymax = 150, Yscl = 10
und Xres=1

5. Lineare Naherungsfunktion bestimmen mit STAT/CALQ/hReg(ax + b) L, L,, Y;. Die Listennamen L
und L finden sich unter LIST/Names, der Funktionenname uyiter VARS/Y-VARS/Function. Die
exponentielle N&herung findet sich unter STAT/CAQLEKpReg, die potentielle N&herung unter
STAT/CALC/A:PwrReg. Unter den Parametern a und bydee der mittlere Fehler r und das mitllere
Fehlerquadratrangezeigt.

6. Anzeige der Naherungsgerade oder -kurve mit GRAPH.
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Gib jeweils die N&herungsfunktionen fir die Beigpid (L, und L), B (Ls und Ly) und C (s und Ls) an und
vergleiche mit den Ergebnissen aus 9.3.3 und 9.3.4:
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Potentielle Naherung
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